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@ Maschine zum EIntrelben und Ziehen von StUtzwandelementen beim Vortreiben von Graben. 



@ Maschine zum EIntrelben und Ziehen von StUtz- 
wandelementen (z. B. von Spundbohlen) beim Vor- 
treiben von Graben mit Hilfe eines Baggers. Zum 
grundsatzllchen Aufbau gehoren ein Maschinenge- 
stell, ein Gegenrahmen. ein in dem Maschtnengestell 
angeordneter Treibbalken an jeder Graben randseite, 
an die die StUtzwandelemente anschlieBbar sind. 

Die Treibbalken sind Einfunktionstreibbalken und 
besitzen fur die Treibbalkenfahrt eine Antriebsein- 



rlchtung aus Im Bereich der Enden der Treibbalken 
angeordneten Stelltrieben, die fOr die Treibbalken- 
fahrt steuerbar sind. Die Gegenrahmenelemente sind 
frel von den Treibbalken und im Bereich ihrer Enden 
an Heb- und Senkantriebe angeschlossen sowie von 
diesen gefuhrt, welche fur die Gegenrahmenfahrt 
steuerbar sind. Die Gegenrahmenelemente sind quer 
zu ihrer Langsrichtung Uber Spreizelemente verba n- 
den. 
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Die Erfindung betrifft eine Maschine zum Ein- 
treiben und Ziehen von Stiitzwandelementen. z. B. 
von Spundbohlen, beim Vortreiben von Graben mit 
Hilfe eines Baggers. Die Graben, die unter Verwen- 
dung einer solchen Maschine vorgetrieben werden, 
sind nur im Bereich der Maschine und der einge- 
triebenen Stutzwandelemente offen. so daB im 
Schutz der Maschine in dem offenen Graben vor- 
gegebene Arbeiten gefahrlos ausgefOhrt werden 
konnen. Auch konnen im Bereich des offenen Gra- 
bens Rohrleitungsschusse, z. B, von Kanalisations- 
rohren, eingesenkt und aneinander angeschtossen 
werden. In Vortriebsrichtung hinter der Maschine 
wirft der Bagger den Graben wieder zu und in 
Vortriebsrichtung wlrd die Maschine nach MaBgabe 
des Baggeraushubes vorgefuhrt. Es versteht sich, 
daB haufig zusStzlich Stirnwandelemente vorgese- 
hen sind und manipuliert werden mUssen. die be- 
sonders angeordnet und eingerichtet sind. Das ist 
nicht Gegenstand dieser Erfindung. 

Bei der bekannten Maschine, von der die Erfin- 
dung ausgeht (EP 0 075 453 B1), sind die Treib- 
baiken Doppetfunktionstreibbalken. Sie bedienen in 
der einen Funktion eintreibend bzw. ziehend die 
Stutzwandelemente, in der anderen Funktion ein- 
treibend und ziehend die Gegenrahmenelemente. 
Dazu sind die Stutzwandelemente an die Treibbal- 
ken anschlieBbar, die entsprechende StUtzwandele- 
mentaufnahmen aufweisen. Dazu sind an die Ge- 
genrahmenelemente im Bereich ihrer Enden und 
im Bereich der Ecken des Gegenrahmens vertikale, 
statisch als Zug- und Druckbalken ausgelegte Pro- 
filelemente, die z. B. als Kastenprofile ausgefuhrt 
sind, angeschlossen, die andererseits durch Aus- 
nehmungen im Bereich der Treibelemente hin- 
durchgefuhrt sowie an diese anschlieBbar sind. Das 
AnschlieBen der Stutzwandelemente bzw. der Pro- 
filelemente an die Treibbalken erfolgt mit Hilfe von 
Verbindungsbolzen. die in entsprechende Bolzen- 
aufnahmen eingefiihrt sind. - Die bekannten MaB- 
nahmen sind in montagetechnischer Hinsicht und 
in bedienungstechnischer Hinsicht aufwendig. In 
funktioneller Hinsicht sowie in bezug auf den Ar- 
beitsablauf beim Grabenvortrieb stort insbesonde- 
re, daB wahrend des Eintreibens und Ziehens der 
Stutzwandelemente die Gegenrahmenelemente 
nicht bedient werden konnen - und umgekehrt. 
Hinzu kommt, dafl der Gegenrahmen als ein ge- 
schlossenes, vorgeformtes Rahmenbauwerk ausge- 
fuhrt ist, mit dem die Profilelemente entsprechend 
winkelsteif verbunden sind. wie es die FOhrung der 
Profilelemente in den Treibbalken verlangt. 

Demgegenuber liegt der Erfindung die Aufgabe 
zugrunde. eine Maschine des eingangs beschriebe- 
nen Aufbaus und der eingangs beschriet>enen 
Zweckbestimmung in montagetechnischer und be- 
dienungstechnischer Hinsicht zu vereinfachen. und 
zwar so, daB im Bedarfsfall und vorzugsweise wah- 



rend des Eintreibens und des Ziehens der Stutz- 
wandelemente auch die Gegenrahmenelemente be- 
dient werden konnen - und umgekehrt. 

Zur Losung dieser Aufgalje ist Gegenstand der 
5 Erfindung eine Maschine zum Eintreiben und Zie- 
hen von StUtzwandelementen, z. B. von Spundboh- 
len, beim Vortreiben von Grat)en mit Hilfe eines 
Baggers. - mit 

einem Maschinengestell, welches zwei in Gra- 
10 benlangsrichtung verlaufende. langs des Graben- 
randes angeordnete Bodenrahmenelemente und 
die Bodenrahmenelemente verbindende Traversen 
aufweist, sowie zur FUhrung der Stutzwandelemen- 
te eingerichtet ist, 
75 einem Gegenrahmen, der zwei in dem ausge- 

hobenen Graben angeordnete, in Graben la ngsrich- 
tung verlaufende. im Graben het>- und senkbare 
Gegenrahmenelemente aufweist, an denen die 
Stutzwandelemente abstOtzbar sind, 
20 einem in dem Maschinengestell angeordneten 

Treibbalken an jeder Grabenrandseite, die sich in 
GrabenlSngsrichtung erstrecken und an den einzu- 
treibenden oder zu ziehenden StUtzwandelementen 
mit Verbindungseinrichtungen einzein Oder gemein- 
25 sam anschlieBbar sind, 

wobei die Treibbalken in dem Maschinengestell 
angeordnet sowie mit Hilfe von Antriebseinrichtun- 
gen heb- und senkbar sind und wobei die Kombi- 
nation der folgenden Merkmale verwirklicht ist: 
30 a) die Treibbalken sind Einfunktionstreibbalken 
und besitzen fur die Treibbalkenfahrt eine An- 
triebseinrichtung aus im Bereich der Enden der 
Treibbalken angeordneten Stelltrieben. die einer- 
seits an die Treibbalken angeschlossen und an- 
35 dererseits in dem Maschinengestell abgestutzt 
Oder aufgehMngt sowie fur die Treibbalkenfahrt 
steuerbar sind. 

b) die Gegenrahmenelemente sind frei von den 
Treibbalken und im Bereich ihrer Enden an Heb- 
40 und Senkantriebe angeschlossen sowie von die- 
sen gefUhrt, welche Heb- und Senkantriebe an- 
dererseits an dem Maschinengestell befestigt 
sowie fUr die Gegenrahmenfahrt steuerbar sind, 

wobei die Gegenrahmenelemente quer zu ihrer 
45 LSngsrichtung uber Spreizelemente verbunden 

sind. - Das Merkmal a) ist an sich bekannt (US 3 

729 938). 

Bei der erfindungsgemaBen Maschine kann der 
AnschluB der Stutzwandelemente an die Treibbal- 

50 ken Uber Verbindungsbolzen und entsprechende 
Bolzenaufnahmen erfolgen. Es kann aber auch mit, 
z. B. hydraulisch betatigten, Klemmeinrichtungen 
gearbeitet werden, die in die Treibbalken integriert 
sind. An ihre Stelttriebe sind die Treibbalken per- 

55 manent angeschlossen. Entsprechend konnen die 
Gegenrahmenelemente permanent an die Heb- und 
Senkantriebe angeschlossen sein, was eine beacht- 
liche montagetechnische und bedienungstechni- 
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sche Vereinfachung bedeutet. - Treibbalkenfahrt 
meint die eintreibende und die ziehende Bewegung 
der Treibbalken. wie es fUr die Manipulation der 
Stutzwandelemente erforderlich ist. Gegenrahmen- 
fahrt meint entsprechend die heb- und senkende 
Bewegung der Gegenrahmenelemente. Es versteht 
sich. daB diese Bewegungen mit den Kraften 
durchgefOhrt werden mussen, die erforderlich sind, 
urn die Stutzwandelemente bzw. die Gegenrah- 
menelemente wie beschrieben zu bewegen. 

Im einzelnen bestehen im Rahmen der Erfin- 
dung mehrere Moglichkeiten der weiteren Gestal- 
tung und Ausbildung der erfindungsgemaBen Ma- 
schine. So konnen die Stelltriebe der Treibbalken 
ais Zylinder/Kolben-Anordnungen ausgefuhrt sein. 
Auch die Heb- und Senkantriebe der Gegenrah- 
menelemente konnen als Zylinder/Kolben-Anord- 
nungen ausgefOhrt sein. Man kann aber auch mit 
Zahnstangen und Zahnradantrieben bzw. Schrau- 
benspindel und Spindelantrieben arbeiten. In Rah- 
men der Erfindung liegt es, die Anordnung so zu 
treffen. daB die Heb- und Senkantriebe der Gegen- 
rahmenelemente ihrerseits an bereits eingetriebe- 
nen Stutzwandelementen mit Hilfe von Fuhrungs- 
hllfselementen gefuhrt sind. Es konnen aber auch 
die Heb- und Senkantriebe der Gegenrahmenele- 
mente ihrerseits an bereits eingetriebenen zusatzli- 
chen Stutzen mit Hilfe von FUhrungshilfselementen 
gefuhrt sein. 

Nach einer bevorzugten Ausfuhrungsform der 
Erfindung sind die Stelltriebe der Treibbalken ei- 
nerseits und die Heb- und Senkantriebe der Ge- 
genrahmenelemente andererseits als baulich selb- 
standige und funktionell unabhangige Antriebe aus- 
gefuhrt. Es kann aber auch die Anordnung so ge- 
troffen sein, daB die Stelltriebe der Treibbalken und 
die Heb- und Senkantriebe als baulich einheitlich, 
funktionell differenzierte Antriebe ausgefuhrt sind, 
die fur die sogenannte Treibbalkenfahrt einerseits 
und die Gegenrahmenfahrt andererseits unter- 
schiedlich steuerbar sind. Nach einem spezielleren 
Vorschlag der Erfindung sind in diesem Zusam- 
menhang die Stelltriebe der Treibbalken und die 
Heb- und Senkantriebe als Doppelzylinder/Kolben- 
Anordnungen mit jeweils zwei Kolbenstangen aus- 
gefuhrt, deren eine an den zugeordneten Treibbal- 
ken und deren andere an das zugeordnete Gegen- 
rahmenelement angeschlossen sind. Man kann da- 
bei den Treibbalken bei Gegenrahmenfahrt funk- 
tionslos mitfuhren. Ein anderer Vorschlag der Erfin- 
dung geht dahin, dafl die Gegenrahmenelemente 
bei Treibbalkenfahrt von den Antrieben abkuppel- 
bar sind. 

Von t>esonderer Bedeutung ist eine Ausfuh- 
rungsform der erfindungsgemSBen Maschine. bei 
der die Gegenrahmenelemente im Bereich ihrer 
Enden an vertikale Gegenrahmenprofile ange- 
schlossen sind, die ihrerseits Im Maschinengestell 



gefuhrt sind, und wol>ei die Heb- und Senkantriebe 
zwischen dem Maschinengestell und den Gegen- 
rahmenprofilen angeordnet sind. Im Rahmen dieser 
Grundkonzeption kann das Maschinengestell auf 

5 verschiedene Weise ausgebildet sein. Nach bevor- 
zugter Ausfuhrungsform der Erfindung weist hier 
das Maschinengestell die Bodenrahmenelemente 
und daran Uber StUtzen angeschlossene FUhrungs- 
traversen fur die Gegenrahmenprofile auf. wobei 

70 die Heb- und Senkantriebe im Bereich der Enden 
der Fuhrungsrahmentraversen angeordnet sind. Im 
Rahmen der Erfindung liegt es bei dieser AusfOh- 
rungsform, die vertikalen Gegenrahmenprofile als 
Stutzwandelemente auszubilden. Auch bei dieser 

75 Ausfuhrungsform der Erfindung konnen die Heb- 
und Senkantriebe unterschiedlich ausgefuhrt sein. 
Im einfachsten Falle wird man die Heb- und Senk- 
antriebe als Zylinder/Kolbenanordnungen ausfOh- 
ren. Durch Einfachheit und Funktionssicherheit aus- 

20 gezelchnet ist eine Ausfuhrungsform der Erfindung 
des zuletzt beschriebenen Aufbaus, wobei der Ge- 
genrahmen und die vertikalen Gegenrahmenprofile 
zu einem ausreichend winkelsteifen Rahmenprofil 
vereinigt sind, in welches im Verbundzustand die 

25 FUhrungstraversen, vorzugsweise wiederum winkel- 
steif, integriert sind. - wahrend die Treibbalken von 
dem Rahmentragwerk unabhangig zu betStigen 
sind. - und umgekehrt. 

Im folgenden wird die Erfindung anhand einer 

30 lediglich ein AusfGhrungsbeispiel darstellenden 
Zeichnung ausfuhrlicher eriautert. Es zeigen in 
schematischer Darstellung 

Fig. 1 die Seitenansicht einer erfindungsge- 
maBen Maschine mit Langsschnitt 

35 durch den vorgetriebenen Graben, 

Fig. 2 einen Schnitt in Richtung A-A durch 

den Gegenstand der Fig. 1, 
Fig. 3 entsprechend der Rg. 1 eine andere 
Ausfuhrungsform einer erfindungsge- 

40 maSen Maschine und 

Fig. 4 entsprechend der Rg. 1 eine andere 
Ausfuhrungsform einer erfindungsge- 
maBen Maschine. 
Die in den Rg. 1 bis 3 dargestellte Maschine 

45 dient zum Eintreiben und zum Ziehen von Stutz- 
wandelementen 1, z. B. von Spundbohlen, beim 
Vortreiben von Graben mit Hilfe eines Baggers. 
Zum grundsatzlichen Aufbau gehoren ein Maschi- 
nengestell 2, welches zwei in Gral)enlangsrichtung 

50 veriaufende, IMngs des Grabenrandes angeordnete 
Bodenrahmenelemente 3 und die Bodenrahmenele- 
mente 3 verbindende Traversen 4 aufweist. Das 
Maschinengestell 2 ist zur Fuhrung der Stutzwand- 
elemente 1 eingerichtet. was beispielsweise so ver- 

55 wirklicht wird. wie es sich aus einer vergleichenden 
Betrachtung der Rg. 1 und 2 ergibt. Man erkennt 
bei dieser vergleichenden Betrachtung auch einen 
Gegenrahmen 5. der zwei in dem ausgehobenen 
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Graben angeordnete, in Grabenlangsrichtung ver- 
laufende, im Graben heb- und senkbare Gegenrah- 
menelemente 6 aufweist, an denen die StUtzwand- 
elemente 1 abstutzbar sind. Zum grundsatzlichen 
Aufbau gehort femerhin ein in dem Maschinenge- 
stell 2 angeordneter Treibbalken 7 an jeder Gra- 
benrandselte. der sich in Grabenlangsrichtung er- 
streckt und an den einzutreibende Oder zu ziehen- 
de Stutzwandelemente 1 mit Verbindungseinrich- 
tungen 8 einzein Oder gemeinsam anschlieBbar 
sind. Die Treibbalken 7 sind in dem Maschinenge- 
stell 2 angeordnet sowie mit Hilfe von Antriebsein- 
richtungen 9 heb- und senkbar. 

Aus einer vergleichenden Betrachtung der Rg. 

1 und 2 bzw. 3 entnimmt man. daB die Treibbalken 
7 Einfunktionstreibbalken sind. Sie besitzen fur die 
Treibbalkenfahrt, d. h. die Aufundniederbewegung 
der Treibbalken 7, eine Antriebseinrichtung 9 aus 
im Bereich der Enden der Treibbalken 7 angeord- 
neten Stelltrieben 10, die einerseits an die Treib- 
balken 7 angeschlossen und andererseits in dem 
Maschinengestell 2 abgestOtzt Oder aufgehangt so- 
wie fQr die Treibbalkenfahrt steuerbar sind. Zum 
grundsatzlichen Aufbau gehoren fernerhin Gegen- 
rahmenelemente 6, die frei von den Treibbalken 7 
sind und im Bereich ihrer Enden an Heb- und 
Senkantriebe 11 angeschlossen sind. Sie sind au- 
Berdem von diesen gefOhrt. Die Heb- und Senkan- 
triebe 1 1 sind an dem Maschinengestell 2 befestigt 
sowie fur die Gegenrahmenfahrt steuerbar. Die An- 
ordnung ist im ubrigen so getroffen, daB die Ge- 
genrahmenelemente 6 quer zu ihrer Langsrichtung 
uber Spreizelemente 12 verbunden sind. Diese 
Spreizelemente 12 konnen so ausgefuhrt sein. daB 
damit die Gegenrahmenelemente 6 gegen die 
Stutzwandelemente 1 fahrbar sind. 

Im AusfQhrungsbeispiel und nach bevorzugter 
Ausfuhrungsform der Erfindung sind die Stelltriebe 
10 der Treibbalken 7 als Zylinder/Kolben-Anord- 
nungen ausgefuhrt. Andererseits sind Heb- und 
Senkantriebe 11 der Gegenrahmenelemente 6 als 
Zylinder/Kolben-Anordnungen ausgefOhrt. Die An- 
ordnung ist konkret so getroffen, dafi die Heb- und 
Senkantriebe 11 der Gegenrahmenelemente 6 ih- 
rerseits an bereits eingetriebene Stutzwandelemen- 
te 1 mit Hilfe von FQhrungshilfsmitteIn 13 gefOhrt 
sind. Man konnte aber auch die Heb- und Senkan- 
triebe 11 der Gegenrahmenelemente 6 uber zu- 
satzliche Stutzen, die eingetrieben sind, mit Hilfe 
von Fuhrungshilfselementen fuhren. 

Bei der AusfOhrungsform nach den Rg. 1 und 

2 sind die Stelltriebe 10 der Treibbalken 7 einer- 
seits und die Het>- und Senkantriebe 11 der Ge- 
genrahmenelemente 6 andererseits als baulich 
selbstandige und funktionell unabhangige Antriebe 
ausgefuhrt. In den Rg. 3 und 4 erkennt man, daB 
die Stelltriebe 10 der Treibbalken 7 und die Het>- 
und Senkantriebe 11 als baulich einheitliche, je- 



doch funktionell differenzierte Antriebe ausgefuhrt 
sind, die fUr die sogenannte Treibbalkenfahrt einer- 
seits und die Gegenrahmenfahrt andererseits unter- 
schiedlich steuerbar sind. 

5 In der Rg. 3 wurde angedeutet. daB die Stell- 

triebe 10 der Treibbalken 7 und die Heb- und 
Senkantriebe 11 als Doppelzylinder/Kolben-Anord- 
nungen 14 mit jeweits zwei Kolbenstangen 15 aus- 
gefuhrt sind. deren eine an den zugeordneten 

70 Treibbalken 7 und deren andere an das zugeordne- 
te Gegenrahmenelement 6 angeschlossen ist. Die 
Treibbalken 7 konnen bei Gegenrahmenfahrt funk- 
tionslos mitgefOhrt werden, wobei die Gegenrah- 
menelemente 6 bei Treibbalkenfahrt von den An- 

75 trieben abkuppelbar sind. 

Eine Ausfuhrungsform einer erfindungsgema- 
Ben Maschine. die sich in montagetechnischer und 
bedienungstechnischer Hinsicht durch besondere 
Einfachheit auszeichnet, zeigt die Rg. 4. Man er- 

20 kennt, daB die Gegenrahmenelemente 6 im Bereich 
ihrer Enden an vertikale Gegenrahmen profile 17 
angeschlossen sind, die ihrerseits im Maschinenge- 
stell 2 gefuhrt sind, wobei die Heb- und Senkantrie- 
be 11 zwischen dem Maschinengestell 2 und den 

25 Gegenrahmenprofilen 17 angeordnet sind. Dabei 
kann das Maschinengestell 2 die Bodenrahmenele- 
mente 3 und daran uber StUtzen 18 angeschlosse- 
ne FGhrungstraversen 19 fOr die Gegenrahmenpro- 
file 17 aufweisen. wie es die Rgur darstellt. Die 

30 Heb- und Senkantriebe 11 sind im Bereich der 
Enden der Fuhrungstraversen 19 angeordnet. - In 
Abweichung von der in Rg. 4 dargestellten Ausfuh- 
rungsform konnen die vertikalen Gegenrahmenpro- 
file 17 als Stutzwandelemente ausgebildet sein. Die 

36 Heb- und Senkantriebe 1 1 sind im Ausfuhrungsbei- 
spiel Zylinder/Kolbenanordnungen. Im AusfUh- 
rungsbeispiel der Rg. 4 und nach bevorzugter Aus- 
fuhrungsform der Erfindung sind der Gegenrahmen 
5 und die vertikalen Gegenrahmenprofile 17 zu 

40 einem ausreichend winkelsteifen Rahmentragwerk 
5, 17 vereinigt, in welches im Verbundzustand die 
Fuhrungstraversen 19, vorzugsweise ebenfalls win- 
kelsteif, integriert sind. Man entnimmt aus der Fig. 
4, daB die Treibbalken 7 von dem Rahmentragwerk 

45 5, 17, 19 unabhangig zu betatigen sind, - und 
umgekehrt. 

Zum weiteren Verstandnis der AusfOhrungs- 
form nach Fig. 4 wird auf die Fig. 2 verwiesen. aus 
der der Fachmann entnimmt, wie die Ausfuhrungs- 
50 form nach Rg. 4 in einem der Fig. 2 entsprechen- 
den Schnitt aussehen wUrde. 

Patentansprijche 

55 1. Maschine zum Eintreiben und Ziehen von 
StUtzwandelementen (1). z. B. von Spundboh- 
len, beim Vortreiben von Graben mit Hilfe ei- 
nes Baggers, - mit 
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einem Maschinengestell (2). welches zwei 
in Grabenlangsrichtung verlaufende. langs des 
Grabenrandes angeordnet© Bodenrahmenele- 
mente (3) und die Bodenrahmenelemente (3) 
verbindende Traversen (4) aufweist. sowie zur 
Fiihrung der Stutzwandelemente (1) eingerich- 
tet ist, 

einem Gegenrahmen (5). der zwei in dem 
ausgehobenen Graben angeordnete, in Gra- 
benlangsrichtung verlaufende, im Graben heb- 
und senkbare Gegenrahmenelemente (6) auf- 
weist. an denen die Stutzwandelemente (1) 
abstOtzbar sind. 

einem in dem Maschinengestell (2) ange- 
ordneten Treibbalken (7) an jeder Grabenrand- 
seite. die sich in GrabenlMngsrichtung erstrek- 
ken und an den einzutreibenden oder zu zie- 
henden StUtzwandelementen (1) mit Verbin- 
dungseinrichtungen einzein oder gemeinsam 
anschlieBbar sind. 

wobei die Treibbalken (7) in dem Maschinen- 
gestell (2) angeordnet sowie mit Hilfe von An- 
triebseinrichtungeri (9) heb- und senkbar sind 
und wobei die Kombination der folgenden 
Merkmale verwirklicht ist: 

a) die Treibbalken (7) sind Einfunktionstreib- 
balken und besitzen fClr die Treibbalkenfahrt 
eine Antrtebseinrichtung (9) aus im Bereich 
der Enden der Treibbalken (7) angeordne- 
ten Stelltrieben (10). die einerseits an die 
Treibbalken (7) angeschlossen und anderer- 
selts in dem Maschinengestell (2) abge- 
stutzt Oder aufgehangt sowie fur die Treib- 
balkenfahrt steuerbar sind, 

b) die Gegenrahmenelemente (6) sind frei 
von den Treibbalken (7) und im Bereich 
ihrer Enden an Heb- und Senkantriebe (11) 
angeschlossen sowie von dresen gefuhrt, 
welche Heb- und Senkantriebe (1 1 ) anderer- 
seits an dem Maschinengestell (2) befestigt 
sowie fUr die Gegenrahmenfahrt steuerbar 
sind, 

wobei die Gegenrahmenelemente (6) quer zu 
ihrer Langsrichtung Ober Sprelzelemente (12) 
verbunden sind. 

Maschine nach Anspruch 1. wobei die Stelltrie- 
be (10) der Treibbalken als Zylinder/Kolben- 
Anordnungen ausgefuhrt sind. 

Maschine nach einem der Ansprtiche 1 oder 2. 
wobei die Heb- und Senkantriebe (11) der Ge- 
genrahmenelemente (6) als Zylinder/Kolben- 
Anordnungen ausgefuhrt sind. 

Maschinen nach einem der AnsprOche 1 bis 3. 
wobei die Heb- und Senkantriebe (11) der Ge- 
genrahmenelemente (6) ihrerseits an bereits 



eingetriebene Stutzwandelemente (1) mit Hilfe 
von Fuhrungshilfselementen (13) gefuhrt sind. 

5. Maschine nach einem der Anspruche 1 bis 3. 
s wobei die Heb- und Senkantriebe (11) der Ge- 

genrahmenelemente (6) ihrerseits an zusatzlich 
eingetriebenen Stutzen mit Hilfe von Fuhrungs- 
hilfselementen gefUhrt sind. 

10 6. Maschine nach einem der AnsprOche 1 bis 5. 
wobei die Stelltriebe (10) der Treibbalken (7) 
einerseits und die Heb- und Senkantriebe (11) 
der Gegenrahmenelemente (6) andererseits als 
baulich selbstandige und funktionell uncibhan- 

75 gige Antriebe ausgefuhrt sind. 



Maschine nach einem der AnsprOche 1 bis 5, 
wobei die Stelltriebe (10) der Treibbalken (7) 
und die Heb- und Senkantriebe (11) als baulich 
einheitliche funktionell differenzierte Antriebe 
ausgefuhrt sind. die fOr die sogenannte Treib- 
balkenfahrt einerseits und die Gegenrahmen- 
fahrt andererseits unterschiedlich steuerbar 
sind. 



20 



25 



8. Maschine nach Anspruch 7. wobei die Stelltrie- 
be (10) der Treibbalken (7) und die Heb- und 
Senkantriebe (11) als Doppelzylinder/Kolben- 
Anordnungen (14) mit jeweils zwei Kolbenstan- 
30 gen (15) ausgefuhrt sind. deren eine an den 

zugeordneten Treibbalken (7) und deren ande- 
re an das zugeordnete Gegenrahmenelement 
(6) angeschlossen ist. 

35 9. Maschine nach einem der Anspruche 7 oder 8, 
wobei die Treibbalken (7) bei Gegenrahmen- 
fahrt funktionslos mitfOhrbar sind. 

10. Maschine nach einem der Anspruche 7 oder 8, 
40 wobei die Gegenrahmenelemente (6) bei 

Treibbalkenfahrt von den Antrieben abkuppel- 
bar sind. 

11. Maschine nach Anspruch 1, wobei die Gegen- 
45 rahmenelemente (6) im Bereich ihrer Enden an 

vertikale Gegenrahmenprofile (17) angeschlos- 
sen sind, die ihrerseits im Maschinengestell (2) 
gefuhrt sind. und wobei die Heb- und Senkan- 
triebe (11) zwischen dem Maschinengestell (2) 
50 und den Gegenrahmenprofilen (17) angeordnet 

sind. 

12. Maschine nach Anspruch 11, wobei das Ma- 
schinengestell (2) die Bodenrahmenelemente 

55 (3) und daran Ober StOtzen (18) angeschlosse- 

ne FOhrungstraversen (19) fOr die Gegenrah- 
menprofile (17) aufweist, und wotjei die Heb- 
und Senkantriebe (11) im Bereich der Enden 
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der Fuhrungsrahmentraversen (19) angeordnet 
sind. 

13. Maschine nach einem der Anspruche 11 oder 

12, wobei die vertikalen Gegenrahmenprofile 5 
(17) als Stutzwandelemente ausgebildet sind. 

14. Maschine nach einem der AnsprUche 11 bis 

13, wobei die Heb- und Senkantriebe (11) als 
Zylinder/Kolbenanordnungen ausgebildet sind. io 

15. Maschine nach einem der AnsprGche 11 bis 

14, wobei der Gegenrahmen (5) und die verti- 
kalen Gegenrahmenprofile (17) zu einem win- 
kelsteifen Rahmentragwerk (5. 17) vereinigt i& 
sind, in welches Im Verbundzustand die Fuh- 
rungstraversen (1 9) integriert sind, wahrend die 
Treibbalken (7) von dem Rahmentragwerk (5, 

17, 19) unabhangig zu betatigen sind, - und 
umgekehrt. 20 
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0 l\/laschine zum Eintreiben und Ziehen von StUtz- 
wandelementen (1) (z. B. von Spundbohlen) beim 
Vortreiben von Graben mit Hilfe eines Baggers. Zum 
grundsatziichen Aufbau gehoren ein Maschinenge- 
stell (2), ein Gegenrahmen, ein in dem Maschinen- 
gestell (2) angeordneter Treibbalken (7) an jeder 
Grabenrandseite. an die die Stutzwandelemente (1) 
anschlieObar sind. 

Die Treibbalken (7) sind Einfunktionstreibbalken 
und besitzen fur die Treibbalkenfahrt eine Antriebs- 



einrichtung (9) aus im Bereich der Enden der Treib- 
balken (7) angeordneten Stelltrieben (10). die fur die 
Treibbalkenfahrt steuerbar sind. Die Gegenrahmen- 
elemente (6) sind frei von den Treibbalken (11) und 
im Bereich ihrer Enden an Heb- und Senkantriebe 
angeschlossen sowie von diesen gefGhrt, welche fOr 
die Gegenrahmenfahrt steuerbar sind. Die Gegenrah- 
menelemente (6) sind quer zu ihrer Langsrichtung 
uber Spreizelemente (12) verbunden. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Maschine 2um Eintreiben 
und Ziehen von Stutzwandelementen, z. B. von Spund- 
bohlen. beim Vortreiben von Graben mit Hilfe eines Bag- 
gers. Die Graben, die unter Venvendung einer solchen 
Maschine vorgetrieben werden. sind nur im Bereich der 
Maschine und der eingetriebenen Stutzwandelemente 
often, so daf3 im Schutz der Maschine in dem offenen 
Graben vorgegebene Arbeiten getahrios ausgetuhrt 
werden konnen. Auch konnen im Bereich des offenen 
Grabens Rohrleitungsschusse, z. B. von Kanalisations- 
rohren, eingesenkt und anetnander angeschlossen wer- 
den. In Vortriebsrichtung hinter der Maschine wirft der 
Bagger den Graben wieder zu und in Vortriebsrichtung 
wirddie Maschine nach MaQgabe des Baggeraushubes 
vorgefuhrt. Es versteht sich, daB haufig zusatzlich Stlrn- 
wandelemente vorgesehen sind und manipuiiert wer- 
den mussen, die besonders angeordnet und eingerich- 
tet sind. Das ist nicht Gegenstand dieser Erfindung. 

Bei der bekannten Maschine. von der die Erfindung 
ausgeht (EP 0 075 453 B1). sind die Treibbalken Dop- 
pelfunktionstreibbalken. Ste bedienen in der einen 
Funktion eintreibend bzw. ziehend die Stutzwandele- 
mente, in deranderen Funktion eintreibend und ziehend 
die Gegenrahmenelemente. Dazu sind die Stutzwand- 
elemente an die Treibbalken ansch!ie3bar, die entspre- 
chende Stutzwandelementaufnahmen aufweisen. Dazu 
sind an die Gegenrahmenelemente im Bereich ihrer En- 
den und im Bereich der Ecken des Gegenrahmens ver- 
tikale, statisch als Zug- und Druckbalken ausgelegte 
Profilelemente, die z. B. als Kastenprofile ausgefuhrt 
sind, angeschlossen, die andererseits durch Ausneh- 
mungen im Bereich der Treibelemente hindurchgefuhrt 
sowie an diese anschliefBbar sind. Das AnschlieOen der 
Stutzwandelemente bzw. der Profilelemente an die 
Treibbalken erfolgt mit Hllfe von Verbindungsbolzen, die 
in entsprechende Bolzenautnahmen eingefuhrt sind. - 
Die bekannten MaOnahmen sind in montagetechni- 
scher Htnslcht und In bedienungstechnischer Hinsicht 
aufwendig. In funktioneller Hinsicht sowie in bezug auf 
den Arbeitsablaut beim Grabenvortrieb stort insbeson- 
dere, daB wahrend des Eintreibens und Ziehens der 
Stutzwandelemente die Gegenrahmenelemente nicht 
bedient werden konnen - und umgekehrt. Hinzu kommt. 
da3 der Gegenrahmen als ein geschlossenes, vorge- 
lormtes Rahmenbauwerk ausgetuhrt ist. mit dem die 
Profilelemente entsprechend winkelsteif verbunden 
sind, wie es die Fuhrung der Profilelemente in den Treib- 
balken verlangt. 

Demgegenuber liegt der Erfindung die Aufgabe zu- 
grunde, eine Maschine des eingangs beschriebenen 
Aufbaus und der eingangs beschriebenen Zweckbe- 
stimmung in montagetechnischer und bedienungstech- 
nischer Hinsicht zu vereinfachen. und zwar so, daB im 
Bedartstall und vorzugswelse wahrend des Eintreibens 
und des Ziehens der Stutzwandelemente auch die Ge- 
genrahmenelemente bedient werden konnen - und um- 



gekehrt. 

Zur Losung dieser Aufgabe Ist Gegenstand der Er- 
findung eine Maschine zum Eintreiben und Ziehen von 
StOtzwandelementen, z. B. von Spundbohlen, beim \for- 
5 treiben von Graben mit Hilfe eines Baggers. - mit 

einem Maschinengestell, welches zwei in Graben- 
langsrichtung vertaufende, langs des Grabenran- 
des angeordnete Bodenrahmenelemente und die 
10 Bodenrahmenelemente verbindende Traversen 
aufweist, sowie zur Fuhrung der Stutzwandelemen- 
te eingerichtet ist, 

einem Gegenrahmen. der zwei in dem ausgehobe- 
'5 nen Graben angeordnete, in Grabenlangsrichtung 
vertaufende. im Graben heb- und senkbare Gegen- 
rahmenelemente aufweist. an denen die StOtz- 
wandelemente abstutzbar sind. 

20 einem in dem Maschinengestell angeordneten 
Treibbalken an jeder Graben randseite, die sich in 
Grabenlangsrichtung erstrecken und an den einzu- 
treibenden oder zu ziehenden StOtzwandelemen- 
ten mit Verbindungseinrichtungen einzein Oder ge- 

25 meinsam anschlieBbar sind, 

wobei die Treibbalken in dem Maschinengestell ange- 
ordnet sowie mit Hilfe von Antriebseinrichtungen heb- 
und senkbarsind und wobei die Kombination derfolgen- 
30 den Merkmale verwirklicht ist: 

a) die Treibbalken sind Einfunktionstreibbalken und 
besitzen fur die Tretbbalkenfahrt eine Antriebsein- 
richtung aus im Bereich der Enden der Treibbalken 
3S angeordneten Stelltrieben, die einerseits an die 
Treibbalken angeschlossen und andererseits in 
dem Maschinengestell abgestutzt oder aufgehangt 
sowie fur die Treibbalkenfahrt steuerbar sind, 

40 b) die Gegenrahmenelemente sind frei von den 
Treibbalken und im Bereich ihrer Enden an Heb- 
und Senkantriebe angeschlossen sowie von diesen 
gefuhrl, welche Heb- und Senkantriebe anderer- 
seits an dem Maschinengestell befestigt sowie fur 

45 die Gegenrahmenfahrt steuerbar sind, 

wobei die Gegenrahmenelemente quer zu ihrer Langs- 
richtung uber Spreizelemente verbunden sind. - Das 
Merkmal a) ist an sich bekannt (US 3 729 938). 

so Bei der erfindungsgemaBen Maschine kann der An- 
schluB der Stutzwandelemente an die Treibbalken uber 
Verbindungsbolzen und entsprechende Bolzenautnah- 
men erfolgen. Es kann aber auch mit, z. B. hydraulisch 
betatigten, Klemmeinrichtungen gearbeitet werden, die 

55 in die Treibbalken integriert sind. An ihre Stelltriebe sind 
die Treibbalken penmanent angeschlossen. Entspre- 
chend konnen die Gegenrahmenelemente permanent 
an die Heb- und Senkantriebe angeschlossen sein, was 
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eine beachtliche montagetechnische und bedienungs- 
technische Vereintachung bedeutet. - Treibbalkenfahrt 
meint die eintreibende und die ziehende Bewegung der 
Treibbalken, wie es fur die Manipulation der Stutzwand- 
elemente erforderlich ist. Gegenrahmenfahrt meint ent- 5 
sprechend die heb- und senkende Bewegung der Ge- 
genrahmenelemente. Es versteht sich, daO diese Be- 
wegungen mit den Kraften durchgefuhrt werden mus- 
sen, die erforderlich sind, urn die Stutzwandelemente 
bzw. die Gegenrahmenelemente wie beschrieben zu io 
bewegen. 

Im einzelnen bestehen im Rahmen der Erfindung 
nnehrere Moglichkeiten der weiteren Gestaltung und 
AusbildungdererfindungsgemaBen Maschine. So kon- 
nen die Stelttriebe der Treibbalken als Zylinder/Kolben- is 
Anordnungen ausgefuhrt sein. Auch die Heb- und Senk- 
antriebe der Gegenrahmenelemente konnen als Zylin- 
der/Kolben-Anordnungen ausgefuhrt sein. Man kann 
aberauch mit Zahnstangen und Zahnradantrieben bzw. 
Schraubenspindel und Spindetantrieben arberten. In 20 
Rahmen der Erfindung liegt es, die Anordnung so zu 
treffen, daB die Heb- und Senkantriebe der Gegenrah- 
menelemente ihrerseits an bereits eingetriebenen 
Stutzwandelementen mit Hilfe von FOhrungshilfsele- 
menten gefuhrt sind. Es konnen aber auch die Heb- und 25 
Senkantriebe der Gegenrahmenelemente ihrerseits an 
bereits eingetriebenen zusatzlichen Stutzen mit Hilfe 
von Fuhrungshilfselementen gefuhrt sein. 

Nach einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Er- 
findung sind die Stelltriebe der Treibbalken einerseits 30 
und die Heb- und Senkantriebe der Gegenrahmenele- 
mente andererseits als baulich selbstandige und funk- 
tionell unabhangige Antriebe ausgefuhrt. Es kann aber 
auch die Anordnung so getroffen sein, daB die Stelltrie- 
be der Treibbalken und die Heb- und Senkantriebe als 35 
baulich einheitlich, funktionell differenzierte Antriebe 
ausgefuhrt sind, die fur die sogenannte Treibbalkenfahrt 
einerseits und die Gegenrahmenfahrt andererseits un- 
terschiedlich steuerbar sind. Nach einem spezielleren 
Vorschlag der Erfindung sind in diesem Zusammen- 40 
hang die Stelltriebe der Treibbalken und die Heb- und 
Senkantriebe als Doppelzylinder/Kolben-Anordnungen 
mit jeweils zwei Kolbenstangen ausgefuhrt, deren eine 
an den zugeordneten Treibbalken und deren andere an 
das zugeordnete Gegenrahmenelement angeschlos- ^5 
sen sind. Man kann dabei den Treibbalken bei Gegen- 
rahmenfahrt funktbnslos mitfuhren. Ein anderer Vor- 
schlag der Erfindung geht dahin, daB die Gegenrah- 
menelemente bei Treibbalkenfahrt von den Antrieben 
abkuppelbar sind. so 

Von besonderer Bedeutung ist eine Ausfuhrungs- 
form der erfindungsgemaBen Maschine, bei der die Ge- 
genrahmenelemente im Bererch ihrer Enden an vertika- 
le Gegenrahmenprofile angeschlossen sind, die ihrer- 
seits im Maschinengestell gefuhrt sind, und wobei die ss 
Heb- und Senkantriebe zwischen dem Maschinenge- 
stell und den Gegenrahmenprofilen angeordnet sind. Im 
Rahmen dieser Grundkonzeption kann das Maschinen- 



gestell auf verschiedene Weise ausgebildet sein. Nach 
bevorzugter Ausfuhrungsform der Erfindung weist hier 
das Maschinengestell die Boden rahmen eiemente und 
daran uber Stutzen angeschkDssene Fuhmngstraver- 
sen fur die Gegenrahmenprofile auf. wobei die Heb- und 
Senkantriebe im Bereich der Enden der Fuhrungsrah- 
mentraversen angeordnet sind. Im Rahmen der Erfin- 
dung liegt es bei dieser Ausfuhrungsform, die vertikalen 
Gegenrahmenprofile als Stutzwandelemente auszubil- 
den. Auch bei dieser Ausfuhrungsform der Erfindung 
konnen die Heb- und Senkantriebe unterschiedlich aus- 
gefuhrt sein. Im einfachsten Falls wird man die Heb- und 
Senkantriebe als Zylinder/Kolbenanordnungen ausfuh- 
ren. Durch Einfachheit und Funktionssicherheit ausge- 
zeichnet ist eine Ausfuhrungsform der Erfindung des zu- 
letzt beschriebenen Aufbaus, wobei der Gegenrahmen 
und die vertikalen Gegenrahmenprofile zu einem aus- 
reichend winkelsteifen Rahmen profi I vereinigt sind, in 
welches im Verbundzustand die Fuhrungstraversen, 
vorzugsweise wiederum winkelsteif. integriert sind, - 
wahrend die Treibbalken von dem Rahmentragwerk un- 
abhangig zu betatigen sind, - und umgekehrt. 

Im folgenden wird die Erfindung anhand einer ledig- 
tich ein Ausfuhrungsbeispiel darstelienden Zeichnung 
ausfuhrlichsr ertautert. Es zeigen in schematischer Dar- 
steliung 

Fig. 1 die Seitenansicht einer erfindungsgemaBen 
Maschine mit Langsschnitt durch den vorge- 
triebenen Graben, 

Fig. 2 einen Schnitt in Richtung A-A durch den Ge- 
genstand der Fig. 1, 

Fig. 3 entsprechend der Fig. 1 eine andere Ausfuh- 
rungsform einer erfindungsgemaBen Maschi- 
ne und 

Fig. 4 entsprechend der Fig. 1 eine andere AusfDh- 
rungsform einer erfindungsgemaBen Maschi- 
ne. 

Die in den Fig. 1 bis 3 dargestellte Maschine dient 
zum Eintreiben und zum Ziehen von Stutzwandelemen- 
ten 1 , z. B. von Spundbohlen, beim Vortreiben von Gra- 
ben mit Hilfe eines Baggers. Zum gmndsatzlichen Auf- 
bau gehoren ein Maschinengestell 2. welches zwei in 
Grabenlangsrichtung verlaufende, langs des Graben- 
randes angeordnete Bodenrahmenelemente 3 und die 
Bodenrahmenelemente 3 verblndende Traversen 4 auf- 
weist. Das Maschinengestell 2 ist zur Fuhrung der Stutz- 
wandelemente 1 eingerichtet, was beispielsweise so 
verwirklicht wird, wie es sich aus einer vergleichenden 
Betrachtung der Fig. 1 und 2 ergibt. Man erkennt bei 
dieser vergleichenden Betrachtung auch einen Gegen- 
rahmen 5, der zwei in dem ausgehobenen Graben an- 
geordnete. In Grabenlangsrichtung verlaufende, im 
Graben heb- und senkbare Gegenrahmenelemente 6 
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aufweist, an denen die StOtzwandelemente 1 abstutz- 
bar sind. Zum grundsatzlichen Airfbau gehort femerhin 
ein in dem Maschinengestell 2 angeordneter Treibbal- 
ken 7 an jeder Grabenrandseite. der sich in Graben- 
langsrichtung erstreckl und an den einzutreibende oder 
zu ziehende StOtzwandelemente 1 mit Verbindungsein- 
richtungen 8 einzein Oder gemeinsam anschliel3bar 
sind. Die Treibbalken 7 sind in dem Maschinengestell 2 
angeordnet sowie mit Hilfe von Antriebseinrlchtungen 9 
heb- und senkbar. 

Aus einer vergleichenden Betrachtung der Fig. 1 
und 2 bzw. 3 entnimmt man. da8 die Treibbalken 7 Ein- 
funktionstreibbalken sind. Sie besrtzen fur die Treibbal- 
kenfahrt, d. h. die Aufundniederbewegung der Treibbal- 
ken 7, eine Antriebseinrichtung 9 aus im Bereich der En- 
den der Treibbalken 7 an geordneten Stelltrieben 10, die 
einerseits an die Treibbalken 7 angeschlossen und an- 
dererseits in dem Maschinengestell 2 abgestutzt oder 
aufgehangt sowie fur die Treibbalkenfahrt steuerbar 
sind. Zum grundsatzlichen Aufbau gehoren femerhin 
Gegenrahmenelemente 6, die frei von den Treibbalken 
7 sind und im Bereich ihrer Enden an Heb- und Senk- 
antriebe 1 1 angeschlossen sind. Sie sind au3erdem von 
diesen gefuhrt. Die Heb- und Senkantriebe 11 sind an 
dem Maschinengestell 2 befestigt sowie fur die Gegen- 
rahmenfahrt steuerbar. Die Anordnung ist im ubrigen so 
getroffen, da3 die Gegenrahmenelemente 6 querzu ih- 
rer Langs richtung uber Spreizelemente 1 2 verbunden 
sind. Diese Spreizelemente 12 konnen so ausgefuhrt 
sein, da8 damit die Gegenrahmenelemente 6 gegen die 
StOtzwandelemente 1 fahrbar sind. 

Im Ausf uhrungsbeispiel und nach bevorzugter Aus- 
fOhrungsform der Erfindung sind die Stelltriebe 10 der 
Treibbalken 7 als Zylinder/Kolben-Anordnungen ausge- 
fOhrt. Andererseits sind Heb- und Senkantriebe 11 der 
Gegenrahmenelemente 6 als Zylinder/Kolben-Anord- 
nungen ausgefOhrt. Die Anordnung ist konkret so ge- 
troffen, da8 die Heb- und Senkantriebe 11 der Gegen- 
rahmenelemente 6 Ihrerseits an bereits eingetrlebene 
StOtzwandelemente 1 mit Hilfe von FOhrungshilfsmitteIn 
13 gefOhrt sind. Man konnte aber auch die Heb- und 
Senkantriebe 11 der Gegenrahmenelemente 6 uber zu- 
satzliche Stutzen, die eingetrieben sind, mit Hilfe von 
FOhrungshilfselementen fuhren. 

Bei der Ausf uhrungsform nach den Fig. 1 und 2 sind 
die Stelltriebe 10 der Treibbalken 7 einerseits und die 
Heb- und Senkantriebe 11 der Gegenrahmenelemente 
6 andererseits als baulich selbstandige und funktionell 
unabhangige Antriebe ausgefOhrt. In den Fig. 3 und 4 
erkennt man, da3 die Stelltriebe 10 der Treibbalken 7 
und die Heb- und Senkantriebe 11 als baulich einheitli- 
che, jedoch funktionell differenzierte Antriebe ausge- 
fOhrt sind, die fOr die sogenannte Treibbalkenfahrt ei- 
nerseits und die Gegenrahmenfahrt andererseits unter- 
schledlich steuerbar sind. 

In der Fig. 3 wurde angedeutet, da3 die Stelltriebe 
10 der Treibbalken 7 und die Heb- und Senkantriebe 11 
als Doppelzylinder/Kolben-Anordnungen 14 mit jeweils 



zwei Kolbenstangen 15 ausgefuhrt sind, deren eine an 
den zugeordneten Treibbalken 7 und deren andere an 
das zugeordnete Gegenrahmenelement 6 angeschlos- 
sen ist. Die Treibbalken 7 konnen bei Gegenrahmen- 

5 fahrt funktionslos mitgefOhrt werden. wobei die Gegen- 
rahmenelemente 6 bei Treibbalkenfahrt von den Antrie- 
ben abkuppelbar sind. 

Eine AusfOhrungsform einer erfindungsgema8en 
Maschine. die sich in montagetechnischer und bedie- 

10 nungstechnischer Hinstcht durch besondere Einfach- 
heit auszeichnet, zeigt die Fig. 4. Man erkennt. da3 die 
Gegenrahmenelemente 6 im Bereich ihrer Enden an 
vertikale Gegenrahmenprofile 17 angeschtossen sind, 
die ihrerseits im Maschinengestell 2 gefOhrt sind, wobei 

IS die Heb- und Senkantriebe 11 zwischen dem Maschi- 
nengestell 2 und den Gegenrahmenprofilen 17 ange- 
ordnet sind. Dabei kann das Maschinengestell 2 die Bo- 
denrahmenelemente 3 und daran Ober StOtzen 18 an- 
geschlossene FOhrungstraversen 19 fur die Gegenrah- 

20 menprofile 17 aufweisen, wie es die Figur darstellt. Die 
Heb- und Senkantriebe 11 sind im Bereich der Enden 
der FOhrungstraversen 1 9 angeordnet. - In Abweichung 
von der in Fig. 4 dargestellten AusfOhrungsform konnen 
die vertikalen Gegenrahmenprofile 17 als Stutzwand- 

25 elemente ausgebildet sein. Die Heb- und Senkantriebe 
11 sind im AusfOhrungsbeispiel Zylinder/Kolbenanord- 
nungen. Im AusfOhrungsbeispiel der Fig. 4 und nach be- 
vorzugter AusfOhrungsform der Erfindung sind der Ge- 
genrahmen 5 und die vertikalen Gegenrahmenprofile 1 7 

30 zu einem ausreichend winkelsteifen Rahmentragwerk 
5, 17 vereinlgt, in welches im Verbundzustand die FOh- 
rungstraversen 19, vorzugsweise ebenfalls winkelsteif, 
integriert sind. Man entnimmt aus der Fig. 4, daR die 
Treibbalken 7 von dem Rahmentragwerk 5, 17, 19 un- 

35 abhangig zu betatigen sind, - und umgekehrt. 

Zum wetteren Verstandnis der AusfOhrungsform 
nach Fig. 4 wird auf die Fig. 2 verwiesen, aus der der 
Fachmann entnimmt, wie die AusfOhrungsform nach 
Fig. 4 in einem der Fig, 2 entsprechenden Schnitt aus- 

40 sehen wurde. 



Patentanspruche 

45 1. Maschine zum Eintreiben und Ziehen von StOtz- 
wandelementen (1), z. B. von Spundbohlen, beim 
Vortreiben von Graben mit Hilfe eines Baggers, - mit 

einem Maschinengestell (2), welches zwei in 
so Grabenlangsrichtung verlaufende. langs des 

Graben randes angeordnete Bodenrahmenele- 
mente (3) und die Bodenrahmenelemente (3) 
verbindende Traversen (4) aufweist, sowie zur 
FOhrung der StOtzwandelemente (1 ) elngerich- 
55 tet Ist, 

einem Gegenrahmen (5), der zwei in dem aus- 
gehobenen Graben angeordnete, in Graben- 
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langsrichtung veriaulende, im Graben heb- und 
senkbare Gegenrahmenelemente (6) autweist, 
an denen die Stulzwandelemente (1) abstutz- 
bar sind. 

5 

einem in dem Maschinengestell (2) angeordne- 
ten Treibbalken (7) an jeder Grabenrandseite, 
die sich in Grabenlangsrichtung erstrecken und 
an den einzutreibenden oder zu ziehenden 
Stutzwandelementen (1) mit Verbindungsein- io 
richlungen einzein oder gemeinsam 
anschlieBbar sind. 

wobei die Treibbalken (7) in dem Maschinengestell 
(2) angeordnet sowie mit Hilfe von Antriebseinrich- '5 
tungen (9) heb- und senkbar sind und dadurch ge- 
keinnzeichnet dafS die Kombination der folgenden 
Merkmale venwirklicht ist: 

a) die Treibbalken (7) sind Einfunktionstreibbal- 20 
ken und besitzen fur die Treibbalkenfahrt eine 
Antriebseinrichtung (9) aus im Bereich der En- 
den der Treibbalken (7) angeordneten Stelltrie- 
ben (10), die einerseits an die Treibbalken (7) 
angeschlossen und andererseits in dem Ma- 2S 
schinengesteil (2) abgestutzt oder aufgehangt 
sowie fur die Treibbalkenfahrt steuerbar sind, 

b) die Gegenrahmenelemente (6) sind frel von 
den Treibbalken (7) und im Bereich ihrer Erjden 30 
an Heb- und Senkantriebe (11) angeschlossen 
sowie von diesen gefuhrt, welche Heb- und 
Senkantriebe (11) andererseits an dem Ma- 
schinengestell (2) befestigt sowie fur die Ge- 
genrahmenfahrt steuerbar sind, 35 

wobei die Gegenrahmenelemente (6) quer zu ihrer 
Langsrichtung uber Spreizelemente (12) verbun- 
den sind. 

40 

Maschine nach Anspruch 1, wobei die Stelitrlebe 
(10) der Treibbalken als Zylinder/Kolben-Anord- 
nungen ausgefuhrt sind 

Maschine nach einem der AnsprOche 1 oder 2, wo- 
bei die Heb- und Senkantriebe (11) der Gegenrah- 
menelemente (6) als Zylinder/Kolben-Anordnun- 
gen ausgef Ohrt sind 

Maschinen nach einem der AnsprOche 1 bis 3, wo- so 
bei die Heb- und Senkantriebe (11) der Gegenrah- 
menelemente (6) ihrerseits an bereits eingetriebe- 
ne Stutzwandelemente (1) mit Hilfe von Fuhrungs- 
hilfselementen (1 3) gefuhrt sind 

55 

Maschine nach einem der AnsprOche 1 bis 3, wobei 
die Heb- und Senkantriebe (11) der Gegenrahmen- 
elemente (6) ihrerseits an zusatzlich eingetriebe- 



nen Stutzen mit Hitfe von FOhrungshilfselementen 
getOhrt sind 

6. Maschine nach einem der AnsprOche 1 bis 5, wobei 
die Stelltriebe (10) der Treibbalken (7) einerseits 
und die Heb- und Senkantriebe (1 1 ) der Gegenrah- 
menelemente (6) andererseits als baulich selbstan- 
dige und funktionell unabhangige Antriebe ausge- 
fOhrt sind. 

7. f^schine nach einem der AnsprOche 1 bis 5, wobei 
die Stelltriebe (1 0) der Treibbalken (7) und die Heb- 
und Senkantriebe (11) als baulich einheitliche funk- 
tionell differenzierte Antriebe ausgefOhrt sind, die 
fOr die sogenannte Treibbalkenfahrt einerseits und 
die Gegenrahmenfahrt andererseits unterschied- 
lich steuerbar sind. 

8. Maschine nach Anspruch 7, wobei die Stelltriebe 

(10) der Treibbalken (7) und die Heb- und Senkan- 
triebe (11) als Doppelzylinder/Kolben-Anordnun- 
gen (14) mit jeweils zwei Kolbenstangen (15) aus- 
gefuhrt sind, deren eine an den zugeordneten 
Treibbalken (7) und deren andere an das zugeord- 
nete Gegenrahmenelement (6) angeschlossen ist. 

9. Maschine nach einem der AnsprOche 7 oder 8, wo- 
bei die Treibbalken (7) bei Gegenrahmenfahrt funk- 
tionslos mitfOhrbar sind 

1 0. Maschine nach einem der AnsprOche 7 oder 8, wo- 
bei die Gegenrahmenelemente (6) bei Treibbalken- 
fahrt von den Antrleben abkuppelbar sind. 

11. Maschine nach Anspruch 1, wobei die Gegenrah- 
menelemente (6) im Bereich ihrer Enden an verti- 
kale Gegenrahmenprofile (17) angeschlossen sind, 
die Ihrerseits im Maschinengestell (2) gefOhrt sind, 
und wobei die Heb- und Senkantriebe (ll)'zwi- 
schen dem Maschinengestell (2) und den Gegen- 
rahmenprofilen (17) angeordnet sind. 

12. Maschine nach Anspruch 11, wobei das Maschi- 
nengestell (2) die Bodenrahmenelemente (3) und 
daran Ober Stutzen (18) angeschlossene FOh- 
rungstraversen (19) fur die Gegenrahmenprofile 
(17) aufweist, und wobei die Heb- und Senkantriebe 

(1 1 ) im Bereich der Enden der FOhrungsrahmentra- 
versen (19) angeordnet sind. 

13. Maschine nach einem der AnsprOche 11 oder 12, 
wobei die vertikalen Gegenrahmenprofile (17) als 
StOtzwandelemente ausgebildet sind 

14. r^schine nach einem der AnsprOche 11 bis 13, wo- 
bei die Heb- und Senkantriebe (11 ) als Zyllnder/Kol- 
benanordnungen ausgebikJet sind. 
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1 5. Maschine nach einem der Anspruche 1 1 bis 1 4. wo- 
bei der Gegenrahmen (5) und die vertikalen Gegen- 
rahmenprofile (17) zu einem winkelsteifen Rah- 
mentragwerk (5, 17) vereinigt sind, in welches im 
Verbundzustand die Fuhmngstraversen (19) inte- 5 
griert sind, wahrend die Treibbalken (7) von dem 
Rahmentragwerk (5, 17, 19) unabhangig zu betati- 
gen sind, - und umgekehrt. 

10 

Claims 

1 . A machine tor the driving in and pulling of support- 
ing wall elements (1 ). e.g. of sheet piles, when ad- 
vancing trenches with the aid of an excavator, hav- i5 
ing 

a machine frame (2) which comprises two 
ground frame elements (3) disposed abng the 
edge of the trench and running in the longitudi- 20 
nal direction of the trench, and tie-bars (4) join- 
ing the ground frame elements (3), and which 
is designed for guiding the supporting wall ele- 
ments (1), 

25 

a counter-frame (5), which comprises two 
counter-frame elements (6), which are dis- 
posed in the cut trench, which run in the longi- 
tudinal direction of the trench, which are raisa- 
ble and lowerable in the trench, and on which 30 
the supporting wail elements (1 ) can be sup- 
ported, 
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the driving beams (7) and are attached in the 
region of their ends to raising and bwering 
drives (11) and are guided by the latter, which 
raising and lowering drives (1 1 ) are fixed on the 
other side to the machine frame (2) and are 
controllable for the travel of the counter-frame, 

wherein the counter-frame elements (6) are joined 
transversely to their longitudinal direction via 
stretcher elements (12). 

2. A machine according to claim 1 , wherein the adjust- 
ing drives (10) of the driving beams are constructed 
as cylinder-and-piston arrangements. 

3. A machine according to either one of claims 1 or 2, 
wherein the raising and lowering drives (11) of the 
counter-frame elements (6) are constructed as cyl- 
inder-and-piston arrangements. 

4. A machine according to any one of claims 1 to 3, 
wherein the raising and lowering drives (11) of the 
counter-frame elements (6) in turn are guided, with 
the aid of auxiliary guide elements (13), on support- 
ing wall elements (1 ) which have already been driv- 
en in. 

5. A machine according to any one of claims 1 to 3, 
wherein the raising and lowering drives (11) of the 
counter-frame elements (6) in turn are guided, with 
the aid of auxiliary guide elements, on supports 
which have been additionally driven in. 



a driving beam (7) disposed in the machine 
frame (2) at each trench edge side, which driv- 55 
ing beams extend in the longitudinal direction 
of the trench and can be attached individually 
or jointly, by attachment devices, to the support- 
ing wall elements (1) to be driven in or to be 
pulled, 40 

wherein the driving beams (7) are disposed in the 
machine frame (2) and are raisable and lowerable 
with the aid of drive devices (9), characterised in 
that the combination of the following features is put 45 
into effect: 

a) the driving beams (7) are single-function 
driving beams and possess a drive device (9) 

for the travel of the driving beams, which drive so 
device comprises adjusting drives (10), which 
are disposed in the region of the ends of the 
driving beams (7), which are attached on one 
side to the driving beams (7) and are supported 
or suspended on the other side in the machine ss 
frame (2). and which are controllable for the 
travel of the driving beams, 

b) the counter-frame elements (6) are free from 



6. A machine according to any one of claims 1 to 5, 
wherein the adjusting drives (10) of the driving 
beams (7) on the one hand and the raising and low- 
ering drives (11) of the counter-frame elements (7) 
on the other hand are constructed as construction- 
ally autonomous and operationally independent 
drives. 

7. A machine according to any one of claims 1 to 5, 
wherein the adjusting drives (10) of the driving 
beams (7) and the raising and lowering drives (11) 
are constructed as construct ionally unitary, opera- 
tionally differentiated drives, which can be control- 
led differently for the so-called driving beam travel 
on the one hand and for the counter-frame travel on 
the other hand. 

8. A machine according to claim 7, wherein the adjust- 
ing drives (10) of the driving beams (7) and the rais- 
ing and lowering drives (1 1 ) are constructed as dou- 
ble cylinder-and-piston arrangements (14), each 
with two piston rods (15), one of which is attached 
to the associated driving beam (7) and the other of 
which is attached to the associated counter-frame 
element (6). 
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9. A machine according to either one of clainns 7 or 8. 
wherein the driving beams (7) can be guided con- 
jointly and inoperatively during the travel of the 
counter-frame. 

10. A machine according to either one of claims 7 or 8, 
wherein the counter-frame elements (6) can be un- 
coupled from the drives during the travel of the driv- 
ing beams. 

11. A machine according to claim 1 . wherein the coun- 
ter-frame elements (6) are attached in the region of 
their ends to vertical counter-frame sections (17), 
which in turn are guided in the machine frame (2), 
and wherein the raising and lowering drives (1 1 ) are 
disposed between the machine frame (2) and the 
counter-frame sections (1 7). 

12. A machine according to claim 11 , wherein the ma- 
chine frame (2) comprises the ground frame ele- 
ments (3) and guide tie-bars (19) for the counter- 
frame sections (17), which guide tie-bars are at- 
tached to the ground frame elements via supports 
(18), and wherein the raising and lowering drives 
(11) are disposed in the region of the ends of the 
guide frame tie-bars (19). 

13. A machine according to either one of claims 11 or 
12, wherein the vertical counter-frame sections (1 7) 
are constructed as supporting wall elements. 

14. A machine according to any one of claims 1 1 to 1 3, 
wherein the raising and lowering drives (11) are 
constructed as cylinder-and-piston arrangements. 

15. A machine according to any one of claims 1 1 to 1 4, 
wherein the counter-frame (5) and the vertical coun- 
ter-frame sections (1 7) are joined to form an angu- 
larly rigid framework (5, 17) in which the guide tie- 
bars (1 9) are integrated In its joined state, whilst the 
driving beams (7) can be operated independently 
of the framework (5, 17, 19) - and vice versa. 



Revendications 

1. Machine ^ enfoncer et ^ retirer des 6l6ments 
d'etayage (1 ), par exemple des palplanches, lors du 
creusement de tranch^es k I'aide d'une pelle md- 
canique, comprenant 

un bati de machine (2) qui comporte deux 616- 
ments de cadre au sol (3). lesquels s'dtendent 
dans la direction longitudinale de la tranch^e 
en longeant le bord de celle<i, et des traverses 
(4) qui relient les 6l6ments de cadre au sol (3). 
et qui est congu pour guider les 6l6ments 
d*6tayage (1), 



un contre-cadre (5) qui comporte deux ele- 
ments de contre-cadre (6) qui sont disposes 
dans la tranch^e creus^e, s'etendent dans la 
direction longitudinale de la tranch^e et peu- 
5 vent dtre monies et descendus dans la tran- 

ch6e. et contre lesquels les 6l6ments d'etayage 
(1 ) peuvent prendre appui, 

des barres de pouss6e (7) qui sont disposees 
10 dans le bati (2) de la machine sur chacun des 

bords de la tranchee, qui s'etendent dans la di- 
i-ection bngttudinale de la tranchee et qui. h 
I'aide de dispositifs de liaison, peuvent §tre re- 
iiees individuellement ou ensemble aux ele- 
15 ments d'etayage (1 ) que Ton veut enfoncer ou 

retirer, 

les ban'es de pouss^e (7) 6tant disposees dans le 
bdti (2) de la machine et pouvant §tre mont^es et 
20 descendues k I'aide de dispositifs d'entraTnement 
(9), caract6ris6e en ce que la combinaison des ca- 
racteristtques suivantes est r6alis6e : 

a) Les barres de pouss6e (7) sont des barres 
25 de poussde k simple effet et possedent, pour 

se d^placer, un dispositif d'entraTnement (9) 
constitu6 par des organes de positionnement 
(10) qui sont disposes dans la zone des extr6- 
mites des barres de poussee (7), qui, d'une 
30 part, sont rell6s aux barres de poussee (7) et, 

d'autre part, prennent appui ou sont accroches 
dans le bati (2) de la machine et qui peuvent 
dtre commandos pour d6placer les barres de 
poussee, 

35 

b) les elements de contre-cadre (6) ne sont pas 
sollicites par les barres de poussee (7) et sont 
relies, dans la zone de leurs extr^mites, k des 
dispositifs de montde et de descente (11) qui 

40 servent 6galement k les guider et qui, par 

ailleurs, sont f\x6s au bSti (2) de la machine et 
peuvent etre commandos pour d^placer le con- 
tre-cadre, 

45 les elements de contre-cadre (6) etant relics par 
des elements extensibles (12) transversalement k 
leur direction longitudinale. 

2. Machine selon la revendication 1 , dans laquelle les 
50 organes de positionnement (10) des bares de 

poussde sont congus sous la forme de dispositifs k 
cylindre et piston. 

3. Machine selon Tune des revendications 1 ou 2, 
55 dans laquelle les dispositifs de mont^e et de des- 
cente (11) des 6l6ments de contre-cadre (6) sont 
con9us sous la forme de dispositifs k cylindre et pis- 
ton. 
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4. Machines selon I'une des revendications 1 k 3. dans 
laquelle les dispositifs de mont^e et de descents 
(11) des 6l6ments de contre-cadre (6) sont guides, 
pour leur part, contra des dt^ments d'6tayage 
enfonces (1) k Taide d'6l6nrtents auxiliaires de gui- 
dage (13). 

5. Machine selon Tune des revendications 1 k 3, dans 
laquelle les dispositifs de montee et de descente 
(11 ) des 6l6ments de contre-cadre (6) sont guid6s. 
pour leur part, contre des montants egalement en- 
fonces k Taide d'elements auxiliaires de guidage. 

6. Machine selon I'une des revendications 1 k 5, dans 
laquelle les organes de positionnennent (10) des 
barres de pouss6e (7), d'une part, et les dispositifs 
de montee et de descente (11) des elements de 
contre-cadre (6), d'autre part, sont congus sous la 
forme de dispositifs d'entrainement autonomes sur 
le plan structurel et ind^pendants sur le plan fonc- 
tionnel. 

7. Machine selon Tune des revendicatbns 1^5, dans 
laquelle tes organes de positionnement (10) des 
barres de poussee (7) et les dispositifs de montee 
et de descente (11) sont congus sous la forme de 
dispositifs d'entrainement qui sont identiques sur le 
plan structurel etdiffdrencids sur le plan fonctionnel 
et qui peuvent dtre commandes diff^remment pour 
d^placer, d'une part, les barres de poussee et, 
d'autre part, le contre-cadre. 



(17). 

12. Machine selon la revendlcation 11. dans laquelle le 
bdti (2) de la machine comporte les §l^ments de ca- 

s dre au sol (3) et des traverses de guidage (19) qui 
y sont relives par Tinterm^diaire de montants (18) 
et qui sont destinies aux profiles de contre-cadre 
(17), les dispositifs de montee et de descente (11) 
6tant disposes dans la zone des extr^mit^s des tra- 

10 verses de cadre de guidage (1 9). 

13. Machine selon I'une des revendications 11 ou 12, 
dans laquelle tes profiles verticaux de contre-cadre 
(17) sont congus sous la forme d'6l6ments d'dtaya- 

^5 ge. 

14. Machine selon I'une des revendications 11 k 13, 
dans laquelle les dispositifs de montde et de des- 
cente (11 ) sont congus sous la forme de dispositifs 

20 ^ cylindre et piston. 

15. Machine selon I'une des revendications 11 ci 14, 
dans laquelle le contre-cadre (5) et les profiles ver- 
ticaux de contre-cadre (17) sont r6unis sous la for- 

25 me d'une structure porteuse a coins rigides (5, 17), 
dans laquelle les traverses de guidage (19) sont in- 
t6gr6es sous forme composite, tandis que les bar- 
res de poussee (7) peuvent etre actionnees inde- 
pendamment de la structure porteuse (5, 17, 19), 

30 et inversement. 



8. Machine selon la revendication 7, dans laquelle les 
organes de positionnement (10) des barres de 
pouss6e (7) et les dispositifs de mont6e et de des- 35 
cente (11) sont confus sous la forme de doubles 
dispositifs k cylindre et piston (1 4) comprenant cha- 
cun deux tiges de piston (15) dont I'une est reliee k 

la barre de poussee correspondante (7) et I'autre k 
r6l6ment de contre-cadre correspondant (6). 40 

9. Machine selon i'une des revendications 7 ou 8, 
dans laquelle les barres de poussee (7) sont entrat- 
n6es sans fonctionner tors du ddplacement du con- 
tre-cadre. 45 

10. Machine selon I'une des revendications 7 ou 8, 
dans laquelle les dl^ments de contre-cadre (6) peu- 
vent dtre d^saccouples des dispositifs d'entraine- 
ment lors du d^placement des barres de poussee. 

11 . Machine selon la revendication 1 , dans laquelle les 
elements de contre-cadre (6) sont relies, dans la zo- 
ne de leurs extr6mit6s. k des profiles verticaux de 
contre-cadre (17) qui, pour leur part, son guides ss 
dans le bdti (2) de la machine, les dispositifs de 
montee et de descente (11) dtant disposes entre le 
bSti (2) de la machine et les profiles de contre-cadre 
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